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THIS PAPER DISCUSSES THE DESIGN OF ROBOTS MADE BY STUDENTS OF AL AZHAR UNIVERSITY IN INDONESIA IN ORDER TO IMPROVE THEIR ABILITIES AND KNOWLEDGE
IN THE FIELD OF TECHNOLOGY ESPECIALLY IN THE FIELD OF ROBOTICS THE ROBOT THAT IS MADE SERVES TO EXTINGUISH THE FIRE PERANCANGAN ROBOT INI
DIRANCANGAN UNTUK MEMADAMKAN APl DENGAN JENIS ROBOT HEXAPOD YAITU ROBOT JENIS LABA LABA BERKAKI ENAM YANG MENGGUNAKAN SERVO DAN DIJALANKAN
MENGGUNAKAN ANDROID DAN SENSOR PERANCANGAN DAN PEMBUATAN ROBOT INI DISUSUN MELALUI BEBERAPA TAHAPAN MULAI DARI DISAIN ROBOT SAMPAI DENGAN
TAHAP PEMROGRAMAN HASIL PENELITIAN DIPEROLEH BERDASARKAN PERANCANGAN ROBOT PEMADAM APl MENGGUNAKAN ARDUINO SEBAGAI KONTROL SISTEM SENSOR
ULTRASONIK SEBAGAI NAVIGAS| PADA ROBOT FLAME SENSOR SEBAGAI PENDETEKSI PERANCANGAN DAN PEMBUATAN ROBOT BERODA PEMADAM API MENGGUNAKAN
ARDUINO UNO REV 1 3 DAN DIHARAPKAN PURWARUPA SISTEM INI DAPAT MENDETEKSI SUMBER APl DALAM SUATU RUANGAN SEHINGGA SETELAH SUMBER API
DITEMUKAN MAKA ROBOT DAPAT MEMADAMKANNYA 1 2 RUMUSAN MASALAH BERDASARKAN LATAR BELAKANG DIATAS PERANCANGAN DAN ANALISIS KONSTRUKSI
MEKANIK PADA ROBOT PEMADAM APl HEXAPOD MENGGUNAKAN METODE FINITE ELEMENT ANALYSIS DAN INVERSE KINEMATICS OSCAR HARIS T TAUFIK RAHMANZ2
1DEPARTEMEN TEKNOLOGI REKAYASA INDUSTRI OTOMOTIF POLITEKNIK DIGITAL BOASH INDONESIA KEC KEMANG KABUPATEN BOGOR JAWA BARAT 163 10 PAPER INI
MEMBAHAS PERANCANGAN ROBOT YANG DIBUAT OLEH MAHASISWA UNIVERSITAS AL AZHAR INDONESIA GUNA MENINGKATKAN KEMAMPUAN DAN PENGETAHUAN DALAM
BIDANG TEKNOLOGI KHUSUSNYA DI BIDANG ROBOTIK ROBOT YG DIBUAT INI BERFUNGSI UNTUK MEMADAMKAN API HASIL PENELITIAN DIPEROLEH BERDASARKAN
PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API MENGGUNAKAN ARDUINO SEBAGAI KONTROL SISTEM SENSOR ULTRASONIK SEBAGAI NAVIGASI PADA ROBOT FLAME SENSOR
SEBAGAI| PENDETEKS| CAHAYA API SENSOR TCRT 5000 SEBAGAI PENDETEKSI WARNAH PADA SIRKUIT DAN RESPON BERUPA GERAK SERVO UNTUK MENGGERAKKAN
ROBOT DAR THIS PAPER DISCUSSES THE DESIGN OF ROBOTS MADE BY STUDENTS OF AL AZHAR UNIVERSITY IN INDONESIA IN ORDER TO IMPROVE THEIR ABILITIES AND
KNOWLEDGE IN THE FIELD OF TECHNOLOGY ESPECIALLY IN THE FIELD OF ROBOTICS RANCANG BANGUN ROBOT PENDETEKSI DAN PEMADAM AP| TELAH
DIIMPLEMENTASIKAN DATA YANG DIAMBIL ADALAH DATA SENSOR ULTRASONIK MODUL BLUETOOTH PWM DARI MOTOR DC DAN SENSOR FLAME DETECTOR SENSOR
ULTRASONIK SEBAGAI SISTEM PROTEKSI DARI ROBOT DAN SENSOR FLAME DETECTOR SEBAGAI SENSOR UNTUK MENDETEKSI APl PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API
DIVISI SENIOR BERKAKI THE MAIN OBJECTIVE OF THIS STUDY IS TO USE A GOOD METHOD TO CONTROL THE ROBOT THAT CAPABLE OF DETECTING THE PRESENCE OF
LIGHT AND AVOIDING OBSTACLES IN FRONT OF THE ROBOT WITHOUT HITTING THE OBSTACLES THAT MAY OBSTRUCT IT PERENCANAAN DAN PEMBUATAN ROBOT
TANK OTOMATIS PEMADAM API SOFTWARE DAN | O INPUT DAN OUTPUT PDF PERENCANAAN DAN PEMBUATAN ROBOT TANK OTOMATIS PEMADAM API SOFT\W ARE
DAN | O INPUT DAN OUTPUT MIFTAH FARID ACADEMIA EDU PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API MENGGUNAKAN KONTROL PID CORE ABSTRAK PERANCANGAN ROBOT
CERDAS PEMADAM API INI MERUPAKAN KECERDASAN BUATAN YANG DIKENDALIKAN OLEH MIKROKONTROLLER ARDUINO MEGA 2560 ROBOT INI MAMPU MENCAR| SUMBER
APl DAN KEMUDIAN MEMADAMKANNY A PROSES PENCARIAN API DILAKUKAN DENGAN CARA MEMERIKSA SETIAP RUANGAN APAKAH TERDAPAT SUMBER APl ATAU TIDAK
PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API DIVISI SENIOR BERKAKI THE MAIN OBJECTIVE OF THIS STUDY IS TO USE A GOOD METHOD TO CONTROL THE ROBOT THAT
CAPABLE OF DETECTING THE PRESENCE OF LIGHT AND AVOIDING OBSTACLES IN FRONT OF THE ROBOT WITHOUT HITTING THE OBSTACLES THAT MAY OBSTRUCT IT
HASIL PENELITIAN DIPEROLEH BERDASARKAN PERANCANGAN ROBOT PEMADAM APl MENGGUNAKAN ARDUINO SEBAGAI KONTROL SISTEM SENSOR ULTRASONIK SEBAGAI
NAVIGAS| PADA ROBOT FLAME SENSOR SEBAGAI PENDETEKSI CAHAYA APl SENSOR TCRT 5000 SEBAGAI PENDETEKS| WARNAH PADA SIRKUIT DAN RESPON BERUPA
GERAK SERVO UNTUK MENGGERAKKAN ROBOT DARI SATU TEMPAT KE TEMPAT KESIMPULAN PERANCANGAN ALGORITMA DAN PENGIMPLEMENTASIANNYA DALAM BENTUK
PROGRAM PADA SEBUAH ROBOT CERDAS PEMADAM API DIVISI BERKAKI YANG MEMILIKI FUNGSI SESUAI DENGAN ATURAN PERTANDINGAN KRPAI 20 13 DENGAN START
DI RUANG 4 UNTUK MODE ARBITRARY START DAN API DIRUANG | TELAH BERHASIL DILAKUKAN PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API DIVIS| SENIOR BERKAKI ROBOT
DESIGN SENIOR DIVISION FIRE LEGGED LATIF HIDAYAT ISWANTO HELMAN MUHAMMAD ABSTRACT THE MAIN OBJECTIVE OF THIS STUDY IS TO USE A GOOD METHOD TO
CONTROL THE ROBOT THAT CAPABLE OF DETECTING THE PRESENCE OF LIGHT AND AVOIDING OBSTACLES IN FRONT OF THE PROTOTYPE DARI ROBOT PEMADAM API
ROBOT INI DIRANCANG MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER ATMEGA 16 DILENGKAPI DENGAN MOTOR SERVO SEBAGAI PENGGERAK RODA DAN KIPAS DAN
PHOTOTRANSISTOR SEBAGAI SENSOR YANG MENDETEKSI GARIS DIAGRAM BLOK SISTEM ROBOT ROBOT LINE FOLLOWER PEMADAM APl DAPAT DIGAMBARKAN DALAM
BLOK DIAGRAM BERIKUT GAMBAR 8 BLOK DIAGRAM ROBOT PERANCANGAN ROBOT PEMADAM AP DIVISI SENIOR BERKAKI LATIF HIDAYAT ISWANTO HELMAN
MUHAMMAD PUBLISHED IN SEMESTA TEKNIKA 16 DECEMBER 20 15 ENGINEERING COMPUTER SCIENCE TLDR IN THIS RESEARCH LEGGED ROBOTS HAVE BEEN ABLE TO GO
SCOUR THE WALLS AND EXTINGUISH THE FIRE AND A SERVO MOTOR WAS USED FOR DRIVING THE WHEEL OF THE FEET EXPAND PENELITIAN TENTANG SISTEM ROBOT
PEMADAM API BERKAKI BERBASIS ARDUINO MRACHMADINI FARIZ MUHAMMAD KASYFI 20 16 PADA PENELITIAN TERSEBUT DIBAHAS TENANG ROBOT PEMADAM API
BERKAKI MENGGUNAKAN MOTOR SERVO UNTUK MENJALANKAN GERAK KAKI KAKI ROBOT DAN MOTOR DC SEBAHGAI PENGGERAK KIPAS PADA ROBOT
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PERANCANGAN ROBOT PEMADAM APl HEXAPOD NELITIMAY 02 2024 THIS PAPER DISCUSSES THE DESIGN OF ROBOTS MADE BY STUDENTS OF AL AZHAR
UNIVERSITY IN INDONESIA IN ORDER TO IMPROVE THEIR ABILITIES AND KNOWLEDGE IN THE FIELD OF TECHNOLOGY ESPECIALLY IN THE FIELD OF ROBOTICS THE ROBOT
THAT IS MADE SERVES TO EXTINGUISH THE FIRE

PERANCANGAN ROBOT PEMADAM APl HEXAPOD NELITI APR O 1 2024 PERANCANGAN ROBOT INI DIRANCANGAN UNTUK MEMADAMKAN AP| DENGAN JENIS ROBOT
HEXAPOD YAITU ROBOT JENIS LABA LABA BERKAKI ENAM YANG MENGGUNAKAN SERVO DAN DIJALANKAN MENGGUNAKAN ANDROID DAN SENSOR PERANCANGAN DAN
PEMBUATAN ROBOT INI DISUSUN MELALUI BEBERAPA TAHAPAN MULAI DARI DISAIN ROBOT SAMPAI DENGAN TAHAP PEMROGRAMAN

RANCANG BANGUN ROBOT CERDAS PEMADAM AP MENGGUNAKAN TEKNIK FEB 29 2024 HASIL PENELITIAN DIPEROLEH BERDASARKAN PERANCANGAN ROBOT PEMADAM
AP| MENGGUNAKAN ARDUINO SEBAGAI KONTROL SISTEM SENSOR ULTRASONIK SEBAGAI NAVIGASI PADA ROBOT FLAME SENSOR SEBAGAI PENDETEKSI

RANCANGAN BANGUN ROBOT BERODA PEMADAM API NELITI JAN 30 2024 PERANCANGAN DAN PEMBUATAN ROBOT BERODA PEMADAM AP MENGGUNAKAN ARDUINO
UNO REV 1 3 DAN DIHARAPKAN PURWARUPA SISTEM INI DAPAT MENDETEKS| SUMBER API DALAM SUATU RUANGAN SEHINGGA SETELAH SUMBER API DITEMUKAN MAKA
ROBOT DAPAT MEMADAMKANNYA 1 2 RUMUSAN MASALAH BERDASARKAN LATAR BELAKANG DIATAS

PERANCANGAN DAN ANALISIS KONSTRUKSI MEKANIK PADA ROBOT DEC 29 2023 PERANCANGAN DAN ANALISIS KONSTRUKSI MEKANIK PADA ROBOT PEMADAM API
HEXAPOD MENGGUNAKAN METODE FINITE ELEMENT ANALYSIS DAN INVERSE KINEMATICS OSCAR HARIS 1 TAUFIK RAHMANZ 1DEPARTEMEN TEKNOLOGI REKAYASA
INDUSTRI OTOMOTIF POLITEKNIK DIGITAL BOASH INDONESIA KEC KEMANG KABUPATEN BOGOR JAWA BARAT 16310

PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API HEXAPOD DARWIS JURNAL AL Nov 27 2023 PAPER INI MEMBAHAS PERANCANGAN ROBOT YANG DIBUAT OLEH MAHASISWA
UNIVERSITAS AL AZHAR INDONESIA GUNA MENINGKATKAN KEMAMPUAN DAN PENGET AHUAN DALAM BIDANG TEKNOLOGI KHUSUSNYA DI BIDANG ROBOTIK ROBOT YG
DIBUAT INI BERFUNGSI UNTUK MEMADAMKAN API

PDF RANCANG BANGUN ROBOT CERDAS PEMADAM APl MENGGUNAKAN OCT 27 2023 HASIL PENELITIAN DIPEROLEH BERDASARKAN PERANCANGAN ROBOT PEMADAM
AP| MENGGUNAKAN ARDUINO SEBAGAI KONTROL SISTEM SENSOR ULTRASONIK SEBAGAI NAVIGASI PADA ROBOT FLAME SENSOR SEBAGAI PENDETEKS| CAHAYA API
SENSOR TCRT 5000 SEBAGAI PENDETEKS| WARNAH PADA SIRKUIT DAN RESPON BERUPA GERAK SERVO UNTUK MENGGERAKKAN ROBOT DAR

PERANCANGAN ROBOT PEMADAM AP| HEXAPOD REPOSITORY SEP 25 2023 THIS PAPER DISCUSSES THE DESIGN OF ROBOTS MADE BY STUDENTS OF AL AZHAR
UNIVERSITY IN INDONESIA IN ORDER TO IMPROVE THEIR ABILITIES AND KNOWLEDGE IN THE FIELD OF TECHNOLOGY ESPECIALLY IN THE FIELD OF ROBOTICS

RANCANG BANGUN ROBOT PEMADAM AP MENGGUNAKAN KONTROL AUG 25 2023 RANCANG BANGUN ROBOT PENDETEKSI DAN PEMADAM AP| TELAH
DIIMPLEMENTASIKAN DATA YANG DIAMBIL ADALAH DATA SENSOR ULTRASONIK MODUL BLUETOOTH PWM DARI MOTOR DC DAN SENSOR FLAME DETECTOR SENSOR
ULTRASONIK SEBAGAI SISTEM PROTEKSI DARI ROBOT DAN SENSOR FLAME DETECTOR SEBAGAI SENSOR UNTUK MENDETEKSI API

PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API DIVISI SENIOR BERKAKI HELMAN JUL 24 2023 PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API DIVIS| SENIOR BERKAKI THE MAIN OBJECTIVE
OF THIS STUDY IS TO USE A GOOD METHOD TO CONTROL THE ROBOT THAT CAPABLE OF DETECTING THE PRESENCE OF LIGHT AND AVOIDING OBSTACLES IN FRONT
OF THE ROBOT WITHOUT HITTING THE OBSTACLES THAT MAY OBSTRUCT IT

PERENCANAAN DAN PEMBUATAN ROBOT TANK OTOMATIS PEMADAM API JUN 22 2023 PERENCANAAN DAN PEMBUATAN ROBOT TANK OTOMATIS PEMADAM API
SOFTWARE DAN | O INPUT DAN OUTPUT PDF PERENCANAAN DAN PEMBUATAN ROBOT TANK OTOMATIS PEMADAM APl SOFTWARE DAN | O INPUT DAN OUTPUT
MIFTAH FARID ACADEMIA EDU

PERANCANGAN ROBOT PEMADAM APl MENGGUNAKAN KONTROL PID CORE MAY 22 2023 PERANCANGAN ROBOT PEMADAM APl MENGGUNAKAN KONTROL PID CORE
PERANCANGAN ROBOT CERDAS PEMADAM API DENGAN SENSOR THERMAL APR 20 2023 ABSTRAK PERANCANGAN ROBOT CERDAS PEMADAM API INI MERUPAKAN
KECERDASAN BUATAN YANG DIKENDALIKAN OLEH MIKROKONTROLLER ARDUINO MEGA 2560 ROBOT INI MAMPU MENCARI SUMBER APl DAN KEMUDIAN MEMADAMKANNY A
PROSES PENCARIAN API DILAKUKAN DENGAN CARA MEMERIKSA SETIAP RUANGAN APAKAH TERDAPAT SUMBER APl ATAU TIDAK

PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API DIVISI SENIOR BERKAKI MAR 20 2023 PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API DIVISI SENIOR BERKAKI THE MAIN OBJECTIVE OF
THIS STUDY IS TO USE A GOOD METHOD TO CONTROL THE ROBOT THAT CAPABLE OF DETECTING THE PRESENCE OF LIGHT AND AVOIDING OBSTACLES IN FRONT OF
THE ROBOT WITHOUT HITTING THE OBSTACLES THAT MAY OBSTRUCT IT

RANCANG BANGUN ROBOT CERDAS PEMADAM API MENGGUNAKAN TEKNIK FEB 16 2023 HASIL PENELITIAN DIPEROLEH BERDASARKAN PERANCANGAN ROBOT PEMADAM
AP| MENGGUNAKAN ARDUINO SEBAGAI KONTROL SISTEM SENSOR ULTRASONIK SEBAGAI NAVIGASI PADA ROBOT FLAME SENSOR SEBAGAI PENDETEKS| CAHAYA API
SENSOR TCRT 5000 SEBAGAI PENDETEKSI WARNAH PADA SIRKUIT DAN RESPON BERUPA GERAK SERVO UNTUK MENGGERAKKAN ROBOT DARI SATU TEMPAT KE
TEMPAT

PERANCANGAN ALGORITMA DAN PROGRAM ROBOT CERDAS PEMADAM APIJAN 18 2023 KESIMPULAN PERANCANGAN ALGORITMA DAN PENGIMPLEMENTASIANNY A
DALAM BENTUK PROGRAM PADA SEBUAH ROBOT CERDAS PEMADAM API DIVISI BERKAKI YANG MEMILIKI FUNGSI SESUAI DENGAN ATURAN PERTANDINGAN kRPAI 2013
DENGAN START DI RUANG 4 UNTUK MODE ARBITRARY START DAN API DIRUANG | TELAH BERHASIL DILAKUKAN

PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API DIVISI SENIOR BERKAKI DEC 17 2022 PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API DIVIS| SENIOR BERKAKI ROBOT DESIGN SENIOR
DIVISION FIRE LEGGED LATIF HIDAYAT ISWANTO HELMAN MUHAMMAD ABSTRACT THE MAIN OBJECTIVE OF THIS STUDY IS TO USE A GOOD METHOD TO CONTROL THE
ROBOT THAT CAPABLE OF DETECTING THE PRESENCE OF LIGHT AND AVOIDING OBSTACLES IN FRONT OF THE

PERANCANGAN ROBOT LINE FOLLOWER PEMADAM API BERBASIS Nov 15 2022 PROTOTYPE DARI ROBOT PEMADAM AP ROBOT INI DIRANCANG MENGGUNAKAN
MIKROKONTROLER ATMEGA 16 DILENGKAPI DENGAN MOTOR SERVO SEBAGAI PENGGERAK RODA DAN KIPAS DAN PHOTOTRANSISTOR SEBAGAI SENSOR YANG
MENDETEKSI GARIS DIAGRAM BLOK SISTEM ROBOT ROBOT LINE FOLLOWER PEMADAM API DAPAT DIGAMBARKAN DALAM BLOK DIAGRAM BERIKUT GAMBAR 8 BLOK
DIAGRAM ROBOT

PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API DIVISI SENIOR BERKAKI OCT 15 2022 PERANCANGAN ROBOT PEMADAM API DIVISI SENIOR BERKAKI LATIF HIDAYAT ISWANTO
HELMAN MUHAMMAD PUBLISHED IN SEMESTA TEKNIKA 16 DECEMBER 20 15 ENGINEERING COMPUTER SCIENCE TLDR IN THIS RESEARCH LEGGED ROBOTS HAVE BEEN ABLE
TO GO SCOUR THE WALLS AND EXTINGUISH THE FIRE AND A SERVO MOTOR WAS USED FOR DRIVING THE WHEEL OF THE FEET EXPAND

MEKANISME PENDETEKSIAN API PADA ROBOT PEMADAM APl SEP 13 2022 PENELITIAN TENTANG SISTEM ROBOT PEMADAM AP| BERKAKI BERBASIS ARDUINO
MRACHMADINI FARIZ MUHAMMAD KASYFI 2016 PADA PENELITIAN TERSEBUT DIBAHAS TENANG ROBOT PEMADAM AP| BERKAKI MENGGUNAKAN MOTOR SERVO UNTUK
MENJALANKAN GERAK KAKI KAKI ROBOT DAN MOTOR DC SEBAHGAI PENGGERAK KIPAS PADA ROBOT
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